
舗
装
の
経
時
変
化
を

リ
ア
ル
タ
イ
ム
計
測

大
成
ロ
テ

ク
ら

Ａ
Ｉ

モ
デ
ル
作
成
へ
共
同
研
究

　
大
成
ロ
テ

ク
と
北
見
工
業

大
学
は

舗
装
の
損
傷
状
況
把

握
や
健
全
度
を
予
測
す
る
Ａ
Ｉ

モ
デ
ル
作
成
に
向
け
て
共
同
研

究
を
進
め
て
い
る

普
通
車
に

Ｇ
Ｐ
Ｓ
︵
衛
星
利
用
測
位
シ
ス

テ
ム
︶
や
加
速
度
セ
ン
サ

を

取
り
付
け
て
走
行
し

﹁
Ａ
Ｃ

Ｔ
Ｕ
Ｓ
﹂
と
呼
ば
れ
る
路
面
性

状
計
測
シ
ス
テ
ム
を
使
用
し
て

道
路
の
平
た
ん
性
や
凹
凸
の
程

度
を
評
価
す
る
指
標
﹁
国
際
ラ

フ
ネ
ス
指
数
﹂
︵
Ｉ
Ｒ
Ｉ
︶
を

リ
ア
ル
タ
イ
ム
に
計
測
す
る


高
頻
度
モ
ニ
タ
リ
ン
グ
に
よ


て
路
面
デ

タ
を
取
得

分
析

し
Ａ
Ｉ
モ
デ
ル
作
成
を
目
指

す


　
実
証
実
験
は
北
海
道
網
走
市

内
の
道
路
約
４
５
０

で
実

施

Ａ
Ｃ
Ｔ
Ｕ
Ｓ
に
よ
る
路
面

プ
ロ
フ

イ
ル
を
主
と
す
る
路

面
性
状
デ

タ
の
取
得
と

フ



リ
ン
グ
・
ウ

イ
ト
・
デ

フ
レ
ク
ト
メ

タ
︵
Ｆ
Ｗ
Ｄ
︶

に
よ
る
舗
装
の
た
わ
み
デ

タ

を
主
と
す
る
舗
装
構
造
の
評
価

を
継
続
的
に
行
い

路
面
性
状

と
舗
装
構
造
の
経
時
変
化
を
分

析
す
る

こ
れ
ま
で
十
分
に
把

握
で
き
な
か

た
路
面
性
状
の

微
細
な
経
時
変
化
か
ら
舗
装
構

造
の
劣
化
状
況
を
予
測
す
る
Ａ

Ｉ
モ
デ
ル
を
作
成
す
る


　
作
成
し
た
Ａ
Ｉ
モ
デ
ル
は
道

路
管
理
者
向
け
舗
装
マ
ネ
ジ
メ

ン
ト
シ
ス
テ
ム
︵
Ｐ
Ｍ
Ｓ
︶
に

組
み
込
み

全
国
の
自
治
体
な

ど
へ
の
導
入
を
目
指
す

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